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● активное управление по направлениям вместо фаз
● использование матриц InterGreen для промтактов
● расширяемая открытая архитектура:

○ унифицированные сущности
○ Linux, API -> любые пользовательские алгоритмы
○ работа в модельной виртуальной среде 

(программно-аппаратное моделирование)

Периферийный 

контроллер светофоров

“СПЕКТР-II”

Важные особенности

современного контроллера

Современные технологии адаптивного 

управления -

гарантированное увеличение 

эффективности работы светофоров. 

Проверенное на практике городов 

решение



Сервисы АСУДД:

● MAP (УДС, по-участкам - “гранулы”)

● SPaT (сигналы светофоров и 

прогноз)

+ использование 

САМ, DENM

Полигон для ВАТС,

ФГУП “НАМИ”, Москва

векторная карта дорог 

+ редактор ->

российский расширенный 

аналог MAP  стандартов: 

SAE/j2735 

и 

ETSI TS 103 301
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SPaT - данные текущего и прогнозного состояний 
светофоров
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● по маршруту движения
● компактные - передаются событийно
● привязка к по-полосным маневрам

Signal Phase and Timing (SPaT)



MAP - данные локальной карты
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● включая актуальные данные (динамические)
● компактные - передаются порциями по мере движения
● “гранулярность”
● по-полосные маневры + геометрия



Как пример, одно из реализованных испытаний 

на стенде для тестирования навигации:

● радиус вращающегося коромысла 110 см

● расстояние до стационарного пункта 

фазовых поправок RSU - 250 метров              

● автономное питание OBU, закрепленного на 

коромысле

● частота получения данных о геопозиции - 5 

отсчетов в секунду

Нет точного позиционирования -> нет точных карт..
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ПАМ. Как устроено?
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ПАМ. Как устроено? Тонкости: кнопка пешехода
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ПАМ. Как используется и результаты

- ПАМ - позволяет делать эксперименты в составе комплекса АСУДД для 

создания и отладки сложных алгоритмов, в т.ч. для приоритетного пропуска 

пассажирского транспорта
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Подготовка ПАМ (SITL&HITL). 

Подготовка модели - редактор 

Net329Edit (РИПАС)

Сквозное описание УДС:

- микромодель

- сервисы приоритета

- конфигуратор ДК

- взаимодействие с 

внешними системами

- ..
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Подготовка модели - редактор 

Net329Edit (РИПАС)

- маршруты

- остановки

Подготовка ПАМ (SITL&HITL). 
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эксперименты - в составе комплекса 

АСУДД

Комплексное проектирование. Использование ПАМ (SITL&HITL). 
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эксперименты - в составе 

комплекса АСУДД

- интерактивны

Комплексное проектирование. Использование ПАМ (SITL&HITL). 
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Комплексное проектирование. Использование ПАМ (SITL&HITL). 

- Инструменты АРМ - графический анализ ВРЕМЯ-ПУТЬ для оценки эффективности



?


